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Editorial » Actuadores Pinzas > Sistemas Actuadores Motores y

neuméticos > servoneumaticos de electromecanicos » lad
posicionamiento >

www.roda

> pulacion >

Servomotores >

Servomotores

EMME-AS

Cuadro general, configuracion y pedido
=> www.festo.com/catalogue/emme-as

|.l| Més informacion, asistencia técnica y documentacion de usuario
=

=~ < www.festo.com/sp/emme-as

+  Servomotor sincrono de iman permanente y sin escobillas

Sistemas de Técnica de vacio »
P

Servicio de Att. a

09 10 11

Valvulas > Terminales de Motion Terminal > Sensores >
valvulas »

+  Sistemas de feedback a elegir: sistema digital de medicion absoluta

monovuelta o multivuelta

+  Opcionalmente: sistema de medicion absoluta multivuelta con SIL2

+  Técnica de conexion optimizada

738 - www.festo.com/catalogue/... & Generalmente, listo para envio desde fabrica en 24 h

Reservado el derecho de modificacion - 2018/11
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Sistemas de Preparacion delaire  Tecnologia neumatica
vision » comprimido » de conexiones >

Cuadro general del producto

www.rodavigo.net

Servicio de Att. al Clien

15 16 17 18 19 20 21 [©)
Técnica de conexiones  Tecnologfa de Otros equipos  Automatizacion de Soluciones listas Sistemas con Servicios>  Apéndice >
eléctricas » control y software > neumaticos > procesos continuos > para instalar > funcion especifica >

Servomotores>

Servomotores EMME-AS

Tamafio de la brida del mo- | Tensién nominal Momento de giro nominal | Opciones del producto
tor
[VAC] [Nm] S M LS Lv HS A S M MX B
40 360 0,12...0,21 ] ] - ] - ] | | | - | ]
60 360 06...1,2 n n n - - | | | | | ] | ] | ]
80 360, 565 2,3..3,2 ] ] u - u u ] ] ] ]
100 565 4,8... 64 u ] - - u u u u u u
Opciones del producto
S Tamafio corto LS Bajo voltaje, estandar A Conector acodado tipo clavija MX  Encoder absoluto de seguridad,
M Tamafo medio Lv Bajo voltaje, revoluciones S Encoder absoluto monovuelta multivuelta 05
K Eje seglin DIN 6885 (con chaveta) optimizadas M Encoder absoluto multivuelta B Freno
HS  Alto voltaje, estandar
Hoja de datos
4]
e
B
b
Especificacionestécnicas Dimensiones =» pagina 748 g
Tamafio de la brida del motor 40 60 80 100 =
Longitud S M S M S M S M
Bobinado Lv LV LS LS LS HS LS HS HS HS
Tensién nominal [VAC] 360 360 360 360 360 565 360 565 565 565
Corriente nominal [A] 0,7 1,2 0,8 1,5 2,6 1,6 3,7 2,1 3,0 4,1
Corriente permanente en reposo 0,8 1,6 0,9 1,8 3,1 1,8 39 2,2 3,4 46
Corriente de pico [A] 3,2 6,4 3,6 7,2 12,4 7,2 15,6 8,8 13,6 18,4
Potencia nominal W] 110 200 190 380 750 720 1000 1000 1500 2000
Momento de giro nominal [Nm] 0,12 0,21 0,6 1,2 2,4 2,3 3,2 3,2 4,8 64
Momento de giro maximo [Nm] 0,7 1,4 2,8 6,0 11,2 11,2 14,0 14,0 22,4 30,0
Momento de giro en reposo [Nm] 0,18 0,35 0,7 1,5 2,8 2,8 3,5 3,5 56 7,5
Revoluciones nominales [rpm] 9000 9000 3000 3000 3000 3000 3000 3000 3000 3000
Revoluciones max. [rpm] 10000 10000 5131 4925 4690 4192 4627 4097 3910 3941
Freno
Tension de funcionamiento [vD(] 24 46 ...-10%
Potencia W] 8 11 12 18
Momento de retencion [Nm] 0.4 2,0 4,5 9,0
Condiciones de funcionamiento
Temperatura ambiente [°q] | -10 ... +40 (hasta 100 °C con derating de 1,5 % por grado centigrado)
Grado de proteccion
Eje del motor IP21
Cuerpo del motor, IP65
incl. técnica de conexion
Clase de proteccion del aislamiento F(155°0)
Clase de dimensionado segin S1 (funcionamiento permanente)
la norma EN 60034-1
Clase térmica segdin EN 60034-1 F(155°C)

2018/11 - Reservado el derecho de modificacion

& Generalmente, listo para envio desde fabrica en 24 h - www.festo.com/catalogue/... 739
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Servicio de Att. al Clien

®© 01 02 03 04 05 06 07 08 09 10 11
Editorial » Actuadores Pinzas » Sistemas Actuadores Motores y Sistemas de Técnica de vacio » Valvulas > Terminales de Motion Terminal » Sensores >
neumaticos > servoneumaticos de electromecanicos > C ladores » ipulacion » valvulas »
posmonamlento >
Servomotores >
Servomotores EMME-AS
Hoja de datos
Caracteristicas de seguridad — Encoder
Tipo EMME-AS-...-S EMME-AS-...-M
Tamaio de la brida 40 60 180 1100 40 60 180 1100
Unidad de medicion Encoder absoluto monovuelta (SEK 34/37) Encoder absoluto multivuelta (SEL 34/37)
Transmisor de posicién del rotor
MTTFdD) Aios ]340 271
Freno de inmovilizacion
MTTF Ahos 371 538 797 1037 | 371 538 797 1037
Ciclos de conmutacion? 5 millones de accionamientos en vacio

1)  No se pueden excluir errores por conexion mecanica del encoder

2)  Valor de referencia de la cantidad de conmutaciones con utilizacion exclusiva como freno de inmovilizacion, sin friccion (es decir, blogueo en estado detenido)

Especificacionestécnicas — Encoder
Tipo

EMME-AS-...-S

EMME-AS-...-M

Unidad de medicion

Encoder absoluto monovuelta (SEK 34/37)

Encoder absoluto multivuelta (SEL 34/37)

Tension de funcionamiento [vD(] 7 ... 12 (+5%)
Sefales de interfaces/protocolo - HIPERFACE®
Principio de medicion Capacitivo
Canal de datos del proceso SIN, REFSIN, COS, REFCOS (analdgico diferencial)
Periodos de senoy coseno por giro 16
Canal de parametros RS485 (digital)
Valores absolutos de posicion por giro 512 (resolucion 9 bit)
Revoluciones max.
Para obtencion de valor absoluto [rpm] 6000
Mecanico [rpm] 12000
Revoluciones 1 ] 4096 revoluciones, 12 bit

Interpolacién de las sefiales de seno/coseno en el controlador del motor?)

Paso de medicion, por ejemplo, con 12 bits por periodo

20" (segundos de grado) [360°/16/212=20"]

Precision angular

+20' (minutos de grado)

3) En funcion del controlador de motor.

Caracteristicas de seguridad — Encoder con transmisor SIL4
Tipo

EMME-AS-...-MX

Unidad de medicion

Encoder absoluto multivuelta (SKM36S)

Transmisor de posicién del rotor

MTTFd 874 afios
Nivel de prestaciones (PL) segtin EN ISO 13849-1 Categoria 3, nivel de prestaciones d
Safety Integrity Level (SIL) segtin EN 62061, EN 61508 SIL2
PFHd 1,3x 1078
Tw (duracidn de utilizacion) 20 afios

Marcado CE (véase declaracion de conformidad)

Segiin Directiva UE-EMC)

4)  Documentos aplicables de la empresa SICKAG = www.sick.com:
Descripcion de HIPERFACE®, Description of HIPERFACE® Interface
Manual de implementacion/Implementation Manual HIPERFACE® Safety
Instrucciones de servicio de SKM36S Stand-Alone

5) Consulte el ambito de aplicacion en la declaracion de conformidad CE: www.festo.com/sp = certificados.
En caso de existir limitaciones de utilizacion de los equipos en zonas residenciales, comerciales e industriales, asi como en explotaciones pequeiias, es posible que deban adoptarse medidas complementarias para reducir la

emision de interferencias.

740 = www.festo.com/catalogue/...

& Generalmente, listo para envio desde fabrica en 24 h
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Hoja de datos
Datos técnicos — Encoder con transmisor SIL
Tipo

Servomotores EMME-AS

EMME-AS.-...-MX

Servomotores>

Unidad de medicion

Encoder absoluto multivuelta (SKM36S)

Tension de funcionamiento [vD(] 7 .. 12 (£5%)
Sefiales de interfaces/protocolo — HIPERFACE®
Principio de medicién Optico
Canal de datos del proceso SIN, REFSIN, COS, REFCOS (analdgico diferencial)
Periodos de senoy coseno por giro 128
Canal de parametros RS485 (digital)
Valores absolutos de posicion por giro 4096 (resolucion 12 bit)
Revoluciones max.
Para obtencion de valor absoluto [rpm] 9000
Mecanico [rpm] 9000

Revoluciones

4096 revoluciones, 12 bit

Interpolacion de las seiales de seno/coseno en el controlador motor?)

Paso de medicion, por ejemplo, con 12 bits por periodo

2,5" (segundos de grado) [360°/128/212=2,5"]

Precision angular

+20' (minutos de grado)

1)  Enfuncion del controlador de motor.

Momento de giro M en funcion de la velocidad de giro n
Tamaiio de la brida 40

10000

5000

Longitud S Longitud M
Bobinado LV Bobinado LV
0.8 1.6
0.7 1.4
0.6 1.2
— 0.5 — 1
E E
Zl 04 Zl 08
S = o6
[y Svr—— el . LU S—— ——e—en
01— 1 S 02— == -
0 2000 4000 6000 8000 10000 0 2000 4000 6000 8000
n[1/min] n[1/min]
Tamaiio de la brida 60
Longitud S Longitud M
Bobinado LS Bobinado LS
3 7
2.5 A\ 6 N\
\ \
2 N > N
E N T 4
Z 15 N z AN
= \ = 3 N
1 \ 5 \
S el o . N
Q0.5 == \ 11— bbb Toctmee—-
N\ \
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 0 1000 2000 3000 4000
n[1/min] n[1/min]
Momento de giro maximo
——e—-- = Momento de giro nominal
Importante

Curva caracteristica tipica del motor con tension nominal y controlador
idealizado.

Motores y controladores
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Motores y controladores

Servomotores>

Servomotores EMME-AS

Hoja de datos
Momento de giro M en funcion de la velocidad de giro n
Tamaiio de la brida 80

Longitud S
Bobinado LS

MI[Nm]
oo
e

0 1000 2000 3000 4000 5000
n[1/min]
Longitud M
Bobinado LS
16
14
12 \\
— 10
E \
Z 8 \
= 6 \
o N
? \
0 1000 2000 3000 4000 5000
n[1/min]
Tamaiio de la brida 100
Longitud S
Bobinado HS
25
20 \\
= 15 \
£ \
=
= 10 N
5 e \\

0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000
n[1/min]

Momento de giro maximo
e = Momento de giro nominal

Importante
Curva caracteristica tipica del motor con tensién nominal y controlador
idealizado.

Longitud S
Bobinado HS

M [Nm]

0 1000 2000 3000 4000 5000
n[1/min]

Longitud M
Bobinado HS

M [Nm]

= 2

0 1000 2000 3000 4000 5000
n[1/min]

Longitud M
Bobinado HS

M [Nm]

N

\

0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000
n[1/min]
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Codigo de pedido — Tamano de brida 40

Servomotores>

Servomotores EMME-AS

Tamaiio de la brida del motor

| EMME AS
Tipo
EMME | Motor
Tipo de motor
AS | Servomotor

40 [40mm

Longitud

S Corta

M Media

Bobinado

Lv Bajo voltaje, revoluciones optimizadas
Conexion eléctrica

A Conector acodado tipo clavija, fijo -

Salida en el sentido del eje

Unidad de medicion

S Encoder absoluto monovuelta
M Encoder absoluto multivuelta
Freno
- Sin freno
B Con freno

Ejemplo de pedido:

EMME-AS-40-M-LV-ASB
Motor EMME - Servomotor - Tamafio de la brida 40 - Tamafio medio - Bobinado - Bajo voltaje, de revoluciones optimizadas - Conector acodado tipo clavija - Unidad de medicion:
encoder absoluto, monovuelta - Con freno

Motores y controladores
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Servomotores>

Servomotores EMME-AS

Codigo de pedido — Tamano de brida 60

Solo con unidad de medicion MX

Ejemplo de pedido:

EMME-AS-60-M-LS-ASB
Motor EMME - Servomotor - Tamafo de la brida 60 - Tamafio medio - Eje plano - Bobinado - Bajo voltaje, estandar - Conector acodado tipo clavija - Unidad de medicion: encoder
absoluto, monovuelta - Con freno

| EMME AS 60 LS
Tipo
EMME | Motor
Tipo de motor
AS | Servomotor
Tamaiio de la brida del motor
60 ‘ 60 mm
Longitud
S Corta
M Media
Salida del eje
- Eje liso
K Eje segiin DIN 6885 (con chaveta)
Bobinado
LS Bajo voltaje, estandar
5'53 Conexion eléctrica
Ig A Conector acodado tipo clavija, fijo -
g Salida en el sentido del eje
>
g Unidad de medicion
2 S Encoder absoluto monovuelta
M Encoder absoluto multivuelta
MX Encoder absoluto de seguridad, multivuelta
Freno
- Sin freno
B Con freno
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Servomotores>

Servomotores EMME-AS
Cddigo de pedido — Tamafio de brida 80
| EMME AS 80 - A
Tipo
EMME | Motor
Tipo de motor
AS | Servomotor
Tamaiio de la brida del motor
80 [80mm
Longitud
S Corta
M Media
Salida del eje
- Eje liso
K Eje segiin DIN 6885 (con chaveta)
Bobinado
LS Bajo voltaje, estandar
HS Alto voltaje, estandar
Conexion eléctrica
A Conector acodado tipo clavija, fijo -
Salida en el sentido del eje

Unidad de medicion

S Encoder absoluto monovuelta

M Encoder absoluto multivuelta

MX Encoder absoluto de seguridad, multivuelta
Freno

- Sin freno

B Con freno

Solo con unidad de medicion MX

Ejemplo de pedido:

EMME-AS-80-M-LS-ASB
Motor EMME - Servomotor - Tamafio de la brida 80 - Tamafio medio - Eje plano - Bobinado - Bajo voltaje, estandar - Conector acodado tipo clavija - Unidad de medicion: encoder
absoluto, monovuelta - Con freno

Motores y controladores
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Servomotores>

Servomotores EMME-AS

Codigo de pedido — Tamafio de brida 100

Solo con unidad de medicion MX

Ejemplo de pedido:
EMME-AS-100-M-HS-ASB

Motor EMME - Servomotor - Tamafo de la brida 100 - Tamafio medio - Eje plano - Bobinado - Alto voltaje, estandar - Conector acodado tipo clavija - Unidad de medicidn: encoder

absoluto, monovuelta - Con freno

Pedido - Opciones del producto

| EMME AS - 100 - - HS - A
Tipo
EMME | Motor
Tipo de motor
AS | Servomotor
Tamaiio de la brida del motor
100 100 mm
Longitud
S Corta
M Media
Salida del eje
- Eje liso
K Eje segiin DIN 6885 (con chaveta)
Bobinado
HS Alto voltaje, estandar
5'53 Conexion eléctrica
Ig A Conector acodado tipo clavija, fijo -
g Salida en el sentido del eje
>
g Unidad de medicion
2 S Encoder absoluto monovuelta
M Encoder absoluto multivuelta
MX Encoder absoluto de seguridad, multivuelta
Freno
- Sin freno
B Con freno

D D D Producto
configurable

configurador.

Este producto y todas sus variantes
pueden pedirse mediante el

El software de configuracion esta
disponible en el DVD, en el capitulo
de productos.

También puede accederse a él en
-> www.festo.com/catalogue/...
Introduzca el tipo en el campo de
blsqueda.
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Servomotores >

Servomotores EMME-AS

Accesorios — Referencias de pedido

Cable del motor
Longitud del cable N2 art. Tipo
(ml]
Para EMME-AS-40/60 con CMMP-AS (seccién del cable de potencia: 0,75 mm2)

m 2,5 8004662 NEBM-M16G8-E-2.5-Q7-LE8

/ 5,0 8003770 NEBM-M16G8-E-5-Q7-LE8

7,5 8004663 NEBM-M16G8-E-7.5-Q7-LE8
10,0 8003771 NEBM-M16G8-E-10-Q7-LE8
15,0 8003772 NEBM-M16G8-E-15-Q7-LE8
Longitud XV 8003773 NEBM-M16G8-E-..-Q7-LE8
Para EMME-AS-40/60 con CMMT-AS (seccion del cable de potencia: 0,75 mm2)
2,5 5391541 NEBM-M16G8-E-2.5-Q7-LE8-1
5,0 5391543 NEBM-M16G8-E-5-Q7-LE8-1
7,5 5391548 NEBM-M16G8-E-7.5-Q7-LE8-1
10,0 8085952 NEBM-M16G8-E-10-Q7-LE8-1
15,0 8085953 NEBM-M16G8-E-15-Q7-LE8-1
Longitud XD 8085954 NEBM-M16G8-E-...-Q7-LE8-1
Para EMME-AS-80/100 con CMMP-AS (seccion del cable de potencia: 1,5 mm2)
2,5 8004660 NEBM-M16G8-E-2.5-Q9-LE8
5,0 8003766 NEBM-M16G8-E-5-Q9-LE8
7,5 8004661 NEBM-M16G8-E-7.5-Q9-LE8
10,0 8003767 NEBM-M16G8-E-10-Q9-LE8
15,0 8003768 NEBM-M16G8-E-15-Q9-LE8
Longitud XV 8003769 NEBM-M16G8-E-...-Q9-LE8
Para EMME-AS-80/100 con CMMT-AS (seccién del cable de potencia: 1,5 mm2)
2,5 5391540 NEBM-M16G8-E-2.5-Q9-LE8-1
5,0 5391545 NEBM-M16G8-E-5-Q9-LE8-1
7,5 5391547 NEBM-M16G8-E-7.5-Q9-LE8-1
10,0 5391549 NEBM-M16G8-E-10-Q9-LE8-1
15,0 5391550 NEBM-M16G8-E-15-Q9-LE8-1
Longitud XV 5392489 NEBM-M16G8-E-...-Q9-LE8-1

1) Longitud de cable a elegir: 0,5 ... 99,9 m, en incrementos de 0,1 m. Son posibles longitudes de cable »25 m previa consulta técnica. Para motores con freno de inmovilizacion, la longitud de cable max. es de 50 m.

Cable del encoder
Longitud del cable N9 art. Tipo
[ml]
Para EMME-AS-40/60/80/100 con CMMP-AS
2,5 8004664 NEBM-M12G8-E-2.5-N-S1G15

m 5,0 8003762 NEBM-M12G8-E-5-N-S1G15

M 7,5 8004665 NEBM-M12G8-E-7.5-N-S1G15

10,0 8003763 NEBM-M12G8-E-10-N-S1G15
15,0 8003764 NEBM-M12G8-E-15-N-S1G15
Longitud XV 8003765 NEBM-M12G8-E-...-N-S1G15
Para EMME-AS-40/60/80/100 con CMMT-AS
2,5 5212312 NEBM-M12G8-E-2.5-N-R3G8
5,0 5212313 NEBM-M12G8-E-5-N-R3G8
7,5 5212314 NEBM-M12G8-E-7.5-N-R3G8
10,0 5212315 NEBM-M12G8-E-10-N-R3G8
15,0 5212316 NEBM-M12G8-E-15-N-R3G8
Longitud X1)2) 5212317 NEBM-M12G8-E-..-N-R3G8

1) Longitud de cable a elegir: 0,5 ... 99,9 m, en incrementos de 0,1 m. Son posibles longitudes de cable 25 m previa consulta técnica. Para motores con freno de inmovilizacion, la longitud de cable max. es de 50 m.
2)  Filtro CEM CAMF-C5-FC incluido en el suministro.

Filtro CEM3)
Grado de proteccion Temperatura ambiente NCart. Tipo
[°cl
IP 30 =40 ... +80 4825847  CAMF-C5-FC

en estado montado

3) Parareducir las perturbaciones CEM, a partir de una longitud de cable = 10 m se recomienda utilizar el filtro CEM.
Para cables de encoder = 10 m, el filtro esta incluido en el suministro del cable.

2018/11 - Reservado el derecho de modificacion s Generalmente, listo para envio desde fabrica en 24 h = www.festo.com/catalogue/. . 747
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Motores y controladores

Servomotores>

Servomotores EMME-AS

Dimensiones Descargar datos CAD = www.festo.com
LS
L6 L7
e
L3
T e
. m
T - T
alald N a
L2 L4 Cable del encoder
L1 Cable del motor
Tamafio de la brida | Longitud B1 B2 B3 D1 D2 D3 D4
6} (%) 6]
hé h7
40 S
m 40 41 21 8 10 30 M3
60 S
m 62 41 21 14 15 50 M5
80 S
M 82 41 21 19 20 70 Mé
100 S
M 102 41 21 19 25 95 M6
Tamafio de la brida | Longitud D5 D6 H1 H2 H3 L1
6} (%) Con freno
+0,3 +2 +)
40 S 3,4 45 68,5 48,5 38,5 8 124
M ’ ’ ’ ’ 114 149
60 > 4,5 70 86,5 55,5 45,5 122 156
M ’ ’ ’ 152 186
80 S 158 200
,5 0 106,5 65, 55,5
M > ? 6 > 178 220
100 S 9 115 126,5 75,5 65,5 200 242
M ’ ’ 225 267
Tamafio de la brida | Longitud L2 L3 L4 L5 L6 L7 T
+0,2 +0,3
40 S
m 20+0,5/-0,7 2,5 4,5 25,3 46,2 18 9
60 S
M 30+0,5/-0,2 2,5 9 21 46,2 18 12,5
80 S
M 35+04/-0,2 3 10 23 46,2 18 16
100 S
m 40+04/-0,2 3 12 25,5 46,2 18 16
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Editorial » Actuadores Pinzas > Sistemas Actuadores Motores y

neuméticos > servoneumaticos de electromecanicos » lad
posicionamiento >

www.roda

> pulacion >

Servomotores >

Servomotores

EMMS-AS

Cuadro general, configuracion y pedido
=> www.festo.com/catalogue/emms-as

|.l| Més informacion, asistencia técnica y documentacion de usuario
=

~ = www.festo.com/sp/emms-as

+  Servomotor sincrono de iman permanente y sin escobillas

Sistemas de Técnica de vacio »
P

Servicio de Att. a

09 10 11

Valvulas > Terminales de Motion Terminal > Sensores >
valvulas »

+  Sistema digital de medicion absoluta monovuelta o multivuelta
+  Gran cantidad de opciones: freno de inmovilizacion, retén del eje,

chaveta, resolvery diferentes variantes de bobinado
+  Mas de 60 variantes disponibles en almacén

750 - www.festo.com/catalogue/... & Generalmente, listo para envio desde fabrica en 24 h
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Servomotores>

Servomotores EMMS-AS

Cuadro general del producto

Tamafio de la brida Tension nominal Momento Opciones del producto
del motor de giro nominal
[VAC] [Nm] S M L |K |LS|LV |HS|HV|A [R [S |T |S |[M |R |B |S1
40 360 0,14 ... 0,22 " % - ®m|® |- |- |-|-|-|/®H @ & & E N -
55 360, 565 0,31...0,68 |- |-|/®m @ - |® |- |- |H | - |®H H E E H ©H
70 360, 565 1,37 ... 2,29 " ® - @ & B B ®B - EH - - EHB B B B =N
100 565 3,24 ...7,51 " | ® | - |- ® @ | - N | - - EHE E E E =N
140 565 9,55...21,12 " | - & ® | - |- |®H | ®| - |H | - |- |H B E EH =
190 565 17,47 ... 22,63 A |- - " |- |/-|® | -0 |- |-|-|H B B E N
Opciones del producto 05
S Tamafio corto LS Bajo voltaje, estandar A Conector acodado tipo clavija S Encoder absoluto, monovuelta
M Tamafio medio LV Bajo voltaje, R Conector acodado tipo clavija, M Encoder absoluto, multivuelta
L Tamafio largo revoluciones optimizadas giratorio R Resolver
K Eje seglin DIN 6885 (con chaveta) ~ HS  Alto voltaje, estandar S Conector recto tipo clavija B Freno
HV  Altovoltaje, T Caja de conexiones S1 IP65 (con retén en el eje)
revoluciones optimizadas
Hoja de datos
| ¢
s / £
/ g
>
» / 8
L ] o
\-.-«[ °
=
Especificacionestécnicas Dimensiones =» pagina 765
Tamafio de la brida del motor 40 55 70
Longitud S M S S M M S S S S
Bobinado LS LS LS HS LS HS LS Lv HS HV
Tensién nominal [VAC] 360 360 360 565 360 565 360 360 565 565
Corriente nominal [A] 0,83 0,63 0,83 0,49 1,19 0,80 2,20 2,64 1,29 1,60
Corriente de pico [A] 3,3 3,3 4,30 2,70 5 490 5 11 5,90 7,50
Potencia nominal W] 135 232 261 246 461 470 866 945 794 992
Momento de giro nominal [Nm] 0,14 0,22 0,34 0,31 0,67 0,68 1,43 1,37 1,31 1,28
Momento de giro maximo [Nm] 0,5 1 1,65 1,62 2,7 3,8 3,10 5 517 517
Momento de giro en reposo [Nm] 0,16 0,26 0,49 0,46 0,97 0,99 1,64 1,64 1,50 1,62
Revoluciones nominales [rpm] 9000 10300 7400 7600 6600 6600 5300 6600 5800 7400
Revoluciones max. [rpm] 23040 11520 9800 9840 7330 7750 6450 8070 6460 8200
Freno
Tension de funcionamiento [vDQ 24 +6 ...-10%
Momento de retencion [Nm] 0,4 0,8 2
Tamafio de la brida 70 100
Longitud M M M M S M L L
Bobinado LS LV HS HV HS HS HS HV
Tensién nominal [VAC] 360 360 565 565 565 565 565 565
Corriente nominal [A] 2,60 3,02 1,70 1,84 3,30 3,40 3,80 3,79
Corriente de pico [A] 10 12,50 7,40 8,30 15 15 24,80 24,80
Potencia nominal W] 1061 1100 1044 1146 1560 2000 2360 2240
Momento de giro nominal [Nm] 2,29 2,28 2,26 2,19 3,24 5,63 7,51 6,29
Momento de giro maximo [Nm] 7,75 8,30 8,55 8,55 12,50 22,10 39,80 35,40
Momento de giro en reposo [Nm] 2,56 2,57 2,53 2,52 4,71 8,01 10,94 10,93
Revoluciones nominales [rpm] 4100 4600 4400 5000 4600 3400 3000 3400
Revoluciones max. [rpm] 4880 5570 4960 5560 6680 4030 3360 4040
Freno
Tension de funcionamiento [vDQ 24 +6 ...-10%
Momento de retencion [Nm] 2 \ 9

2018/11 - Reservado el derecho de modificacion J Generalmente, listo para envio desde fabrica en 24 h = www.festo.com/catalogue/... 751
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Servicio de Att. al Clien

®© 01 02 03 04 05 06 07 08 09 10 11
Editorial » Actuadores Pinzas » Sistemas Actuadores Motores y Sistemas de Técnica de vacio » Valvulas > Terminales de Motion Terminal » Sensores >
neumaticos » servoneumaticos de electromecanicos > controladores » manipulacion » valvulas »
p05|5|onam|ento >
Servomotores »
Servomotores EMMS-AS
Hoja de datos
Tamaiio de la brida 140 190
Longitud S S L L S M
Bobinado HS HV HS HV HS HS
Tension nominal [VAC] 565 565 565 565 565 565
Corriente nominal [A] 4,40 5,23 7,80 9,96 1443 14,24
Corriente de pico [A] 15 2440 20 51,50 77,20 88,20
Potencia nominal W] 2600 3140 4420 5110 5490 6880
Momento de giro nominal [Nm] 9,55 7,70 21,12 17,41 17,47 22,63
Momento de giro maximo [Nm] 25,60 27 48,80 67,50 80 120
Momento de giro en reposo [Nm] 11,20 11,08 25,60 25,50 26,20 38,77
Revoluciones nominales [rpm] 2600 3900 2000 2800 3000 2900
Revoluciones méx. [rpm] 3060 4510 2460 3830 5300 4060
Freno
Tension de funcionamiento [vDC] 24 +6 ...-10%
Momento de retencion [Nm] 18 30
Condiciones de funciona- Encoder Resolver
miento
Temperatura ambiente [°C] -10 ... +40 (hasta 100 °C con derating) —40 ... +40 (hasta 130 °C con derating)
Grado de proteccidn
Eje del motor IP54
Cuerpo del motor, IP65
incl. técnica de conexion
Con retén en el eje IP65
Clase de proteccion F
del aislamiento
Clase de dimensionado S1
seg(in la norma EN 60034-1
Clase térmica segtin EN 60034-1 F
Especificaciones técnicas — Encoder
Tipo EMMS-AS-...-...S... EMMS-AS-...-...M...
Absoluto, monovuelta Absoluto, multivuelta
Tension de funcionamiento [vDC] 5

Protocolo

EnDat 2.1, solo canal digital, frecuencia de reloj max. (CLOCK) 2 MHz

Valores de posicién por revolucién 262 144
Resolucion 18 bit
- | 4096 revoluciones, 12 bit
Especificaciones técnicas — Resolver
Ejecucion Transmisor
Tension de entrada [vD(] 4
Corriente de entrada [mA] 50
Ndmero de polos 2
Frecuencia de onda portadora  [kHz] 34..8,0

752

= www.festo.com/catalogue/...
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Hoja de datos
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Curva caracteristica tipica del motor con tension nominal y controlador
idealizado.

Servomotores EMMS-AS
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Servomotores EMMS-AS

Hoja de datos

Momento de giro M en funcion de la velocidad de giro n
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Hoja de datos
Momento de giro M en funcion de la velocidad de giro n
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Servomotores>

Servomotores EMMS-AS

Hoja de datos
Momento de giro M en funcion de la velocidad de giro n
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Servomotores>

Servomotores EMMS-AS
Codigo de pedido — Tamano de brida 40
| EMMS AS 40 LS -
Tipo
EMMS | Motor
Tipo de motor
AS | Servomotor
Tamaiio de la brida del motor
40 [40mm
Longitud
S Corta
M Media
Salida del eje
- Eje liso
K Eje segiin DIN 6885 (con chaveta)
Bobinado
LS Bajo voltaje, estandar
Conexion eléctrica
S Conector recto tipo clavija
T Caja de conexiones
Unidad de medicion
S Encoder absoluto, monovuelta
M Encoder absoluto, multivuelta
R Resolver
Freno
- Sin freno
B Con freno

Solo con conexi6n eléctrica T
Solo con conexidn eléctrica S

Ejemplo de pedido:

EMMS-AS-40-M-LS-TSB
Motor EMMS - Servomotor - Tamafio de la brida 40 - Tamafio medio - Salida de eje plano - Bobinado - Bajo voltaje, estandar - Conexidn eléctrica mediante caja de conexiones -
Unidad de medicion: encoder absoluto, monovuelta - Con freno

Motores y controladores
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Servomotores EMMS-AS

Codigo de pedido — Tamano de brida 55

| EMMS AS 55
Tipo
EMMS | Motor
Tipo de motor
AS | Servomotor
Tamaiio de la brida del motor
55 | 55mm
Longitud
S Corta
M Media
Salida del eje
- Eje liso
K Eje segiin DIN 6885 (con chaveta)
Bobinado
LS Bajo voltaje, estandar
HS Alto voltaje, estandar
Conexion eléctrica
R Conector acodado tipo clavija, giratorio
T Caja de conexiones
Unidad de medicion
S Encoder absoluto, monovuelta
M Encoder absoluto, multivuelta
R Resolver
Freno
- Sin freno
B Con freno
Grado de proteccion
- Estandar
S1 IP65 (con retén en el eje)

Solo con conexidn eléctrica T
Solo con conexidn eléctrica R

Ejemplo de pedido:

EMMS-AS-55-M-LS-TSB
Motor EMMS - Servomotor - Tamafio de la brida 55 - Tamafio medio - Salida de eje plano - Bobinado - Bajo voltaje, estandar - Conexidn eléctrica mediante caja de conexiones -
Unidad de medicidn: encoder absoluto, monovuelta - Con freno
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Cddigo de pedido — Tamano de brida 70

Servomotores>

Servomotores EMMS-AS

70

| EMMS AS
Tipo
EMMS | Motor
Tipo de motor
AS | Servomotor

Tamaiio de la brida del motor

70 [ 70mm

Longitud

S Corta

M Media

Salida del eje

- Eje liso

K Eje segiin DIN 6885 (con chaveta)
Bobinado

LS Bajo voltaje, estandar

Lv Bajo voltaje, revoluciones optimizadas
HS Alto voltaje, estandar

HV Alto voltaje, revoluciones optimizadas

Conexion eléctrica

R Conector acodado tipo clavija, giratorio

Unidad de medicion

S Encoder absoluto, monovuelta

M Encoder absoluto, multivuelta

R Resolver

Freno

- Sin freno

B Con freno

Grado de proteccion

- Estandar

S1 IP65 (con retén en el eje)
Ejemplo de pedido:

EMMS-AS-70-M-LS-RSB
Motor EMMS - Servomotor - Tamafio de la brida 70 - Tamafio medio - Salida de eje plano - Bobinado - Bajo voltaje, estandar - Conexion eléctrica mediante conector acodado tipo
clavija, giratorio - Unidad de medicion: encoder absoluto, monovuelta - Con freno - Grado de proteccién estandar

Motores y controladores
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Servomotores EMMS-AS

Codigo de pedido — Tamafio de brida 100

| EMMS AS 100
Tipo
EMMS | Motor
Tipo de motor
AS | Servomotor
Tamaiio de la brida del motor
100 100 mm
Longitud
S Corta
M Media
L Larga
Salida del eje
- Eje liso
K Eje segtin DIN 6885 (con chaveta)
Bobinado
HS Alto voltaje, estandar
HV Alto voltaje, revoluciones optimizadas
Conexion eléctrica
R Conector acodado tipo clavija, giratorio
Unidad de medicion
S Encoder absoluto, monovuelta
M Encoder absoluto, multivuelta
R Resolver
Freno
- Sin freno
B Con freno
Grado de proteccion
- Estandar
S1 IP65 (con retén en el eje)

Unicamente con tamafio L

Ejemplo de pedido:
EMMS-AS-100-M-HS-RSB
Motor EMMS - Servomotor - Tamafio de la brida 100 - Tamafio medio - Salida de eje plano - Bobinado - Alto voltaje, estandar - Conexion eléctrica mediante conector acodado tipo
clavija, giratorio - Unidad de medicion: encoder absoluto, monovuelta - Con freno - Grado de proteccién estandar
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Codigo de pedido — Tamano de brida 140

Servomotores >

Servomotores EMMS-AS

140

| EMMS AS
Tipo
EMMS | Motor
Tipo de motor
AS | Servomotor

Tamaiio de la brida del motor

140 | 140 mm

Longitud

S Corta

L Larga

Salida del eje

- Eje liso

K Eje segiin DIN 6885 (con chaveta)
Bobinado

HS Alto voltaje, estandar

HV Alto voltaje, revoluciones optimizadas

Conexion eléctrica

R Conector acodado tipo clavija, giratorio

Unidad de medicion

S Encoder absoluto, monovuelta

M Encoder absoluto, multivuelta

R Resolver

Freno

- Sin freno

B Con freno

Grado de proteccion

- Estandar

S1 IP65 (con retén en el eje)
Ejemplo de pedido:

EMMS-AS-140-L-HS-RSB
Motor EMMS - Servomotor - Tamafio de la brida 140 - Tamafio largo - Salida de eje plano - Bobinado - Alto voltaje, estandar - Conexion eléctrica mediante conector acodado tipo
clavija, giratorio - Unidad de medicion: encoder absoluto, monovuelta - Con freno - Grado de proteccién estandar

Motores y controladores
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Servomotores EMMS-AS

Codigo de pedido — Tamano de brida 190

190

Tamaiio de la brida del motor

| EMMS AS
Tipo
EMMS | Motor
Tipo de motor
AS | Servomotor

190 190 mm

Longitud

S Corta

M Media

Salida del eje

- Eje liso

K Eje segiin DIN 6885 (con chaveta)
Bobinado

HS ‘ Alto voltaje, estandar

Conexion eléctrica

A | Conector acodado tipo clavija

Unidad de medicion

S Encoder absoluto, monovuelta

M Encoder absoluto, multivuelta

R Resolver

Freno

- Sin freno

B Con freno

Grado de proteccion

- Estandar

S1 IP65 (con retén en el eje)
Ejemplo de pedido:

EMMS-AS-190-M-HS-ASB

Motor EMMS - Servomotor - Tamafio de la brida 190 - Tamafio medio - Salida de eje plano - Bobinado - Alto voltaje, estandar - Conexion eléctrica mediante conector acodado tipo
clavija, giratorio - Unidad de medicion: encoder absoluto, monovuelta - Con freno - Grado de proteccion estandar

Pedido — Opciones del producto

|:| D D Producto
configurable

Este producto y todas sus variantes
pueden pedirse mediante el
configurador.

El software de configuracion esta
disponible en el DVD, en el capitulo
de productos.

También puede accederse a él en
-> www.festo.com/catalogue/...
Introduzca el tipo en el campo de
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Servomotores EMMS-AS

Tipo

Para EMMS-AS-40/55 con encoder con CMMP-AS (seccién del cable de potencia: 0,75 mm2)

5,0 550306  NEBM-T1G8-E-5-Q7N-LE8
10,0 550307  NEBM-T1G8-E-10-Q7N-LE8
15,0 550308  NEBM-T1G8-E-15-Q7N-LE8
Longitud xV 550309  NEBM-T1G8-E-...-Q7N-LE8

Para EMMS-AS-40/55 con encoder con CMMT-AS (seccién del cable de potencia: 0,75 mm2)

5,0 8085948  NEBM-T1G8-E-5-Q7N-LE8-1
10,0 8085949  NEBM-T1G8-E-10-Q7N-LE8-1
15,0 8085950  NEBM-T1G8-E-15-Q7N-LE8-1
Longitud x2) 8085951  NEBM-T1G8-E-..-Q7N-LE8-1

Para EMMS-AS-40/55 con resolver y EMMS-AS-70/100/140 con CMMP-AS (seccion del cable de potencia: 1,5 mm2)

5,0 550310  NEBM-M23G8-E-5-QIN-LE8

10,0 550311 NEBM-M23G8-E-10-QIN-LE8
15,0 550312 NEBM-M23G8-E-15-QIN-LE8
Longitud xD) 550313 NEBM-M23G8-E- ...-QIN-LE8

Para EMMS-AS-70/100/140 con CMMT-AS (seccion del cable de potencia: 1,5 mm2)

5,0 5391141  NEBM-M23G8-E-5-QIN-LE8-1
10,0 5391144  NEBM-M23G8-E-10-Q9N-LES-1
15,0 5391139  NEBM-M23G8-E-15-Q9N-LES-1
Longitud xV) 5391145  NEBM-M23G8-E- ..-QIN-LE8-1
Para EMMS-AS-190 con CMMP-AS (seccién del cable de potencia: 2,5 mm?)

Q@ 5,0 1750241 NEBM-MA40G-E-5-Q10N-LES
10,0 1750242  NEBM-M40GS-E-10-Q10N-LE8
15,0 1750243  NEBM-M40GS-E-15-Q10N-LE8
Longitud xV) 1750244  NEBM-M40GS-E-..-Q10N-LES
Para EMMS-AS-190 con CMMT-AS (seccién del cable de potencia: 2,5 mm2)

5,0 8085961  NEBM-M40G8-E-5-Q10N-LE8-1

10,0 8085960  NEBM-M40G8-E-10-Q10N-LES-1
15,0 8085962  NEBM-M40G8-E-15-Q10N-LES-1
Longitud xV) 8085959  NEBM-M40GS-E-...-Q10N-LE8-1

1) Longitudes de cable a elegir: 0,5 ... 99,9 m, en incrementos de 0,1 m. Son posibles longitudes de cable »25 m previa consulta técnica. Para motores con freno de inmovilizacion, la longitud de cable max. es de 50 m.

2018/11 - Reservado el derecho de modificacion
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Editorial » Actuadores Pinzas > Sistemas Actuadores Técnica de vacio » Valvulas > Terminales de Motion Terminal > Sensores >
neuméticos > servoneumaticos de electromecdnicos > ion > valvulas »
posicionamiento >
Servomotores >
Servomotores EMMS-AS
Accesorios — Referencias de pedido
Cable del encoder
Longitud del cable N2 art. Tipo
[m]
Para EMMS-AS-40/55 con CMMP-AS
@ 5,0 550314 NEBM-T1G8-E-5-N-S1G15
M 10,0 550315 NEBM-T1G8-E-10-N-S1G15
15,0 550316 NEBM-T1G8-E-15-N-S1G15
Longitud x1) 550317  NEBM-T1G8-E-..-N-S1G15
Para EMMS-AS-40/55 con CMMT-AS
W 5,0 8085944  NEBM-T1G8-E-5-N-R3G8
/ 10,0 8085945  NEBM-T1G8-E-10-N-R3G8
15,0 8085946  NEBM-T1G8-E-15-N-R3G8
Longitud xV) 8085947  NEBM-T1G8-E-...-N-R3G8
Para EMMS-AS-70/100/140/190 con CMMP-AS
@ 5,0 550318 NEBM-M12W8-E-5-N-S1G15
@/ 10,0 550319 NEBM-M12W8-E-10-N-S1G15
15,0 550320 NEBM-M12W8-E-15-N-S1G15
Longitud xV) 550321 NEBM-M12W8-E-...-N-S1G15
Para EMMS-AS-70/100/140/190 con CMMT-AS
W 5,0 5213423 NEBM-M12W8-E-5-N-R3G8
/ 10,0 5213425 NEBM-M12W8-E-10-N-R3G8
15,0 5213426 NEBM-M12W8-E-15-N-R3G8
Longitud xV) 5213428  NEBM-M12W8-E-..-N-R3G8
1) Longitudes de cable a elegir: 0,5 ... 99,9 m, en incrementos de 0,1 m. Son posibles longitudes de cable 25 m previa consulta técnica. Para motores con freno de inmovilizacion, la longitud de cable méx. es de 50 m.
Cable del resolver solo para CMMP-AS
Longitud del cable N2 art. Tipo
[m]
Para EMMS-AS-40/55/70/100/140/190
5,0 1732653 NEBM-M23G12-E-5-N-S1G9
w 10,0 1732654  NEBM-M23612-E-10-N-51G9
/ 15,0 1732655 NEBM-M23G12-E-15-N-S1G9
Longitud xV) 1732656  NEBM-M23G12-E-...-N-S1G9

1)  Longitudes de cable a elegir: 0,5 ... 99,9 m, en incrementos de 0,1 m. Son posibles longitudes de cable 25 m previa consulta técnica. Para motores con freno de inmovilizacion, la longitud de cable méx. es de 50 m.
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Sistemas de Preparacion del aire
vision » comprimido »
Dimensiones

Tamaiio de la brida 40 - Con encoder

www.rodavigo.net

Tecnologia neumatica

Técnica de conexiones
eléctricas »

Tecnologia de
control y software >

17

Otros equipos
neumaticos >

18
Automatizacion de
procesos continuos >

e

Soluciones listas
para instalar >

Servicio de Att. al Clien

20 21 [©)
Sistemas con Servicios>  Apéndice >
funcion especifica >

Servomotores>

Servomotores EMMS-AS

Descargar datos CAD = www.festo.com

T2 4 |
[
8 |
s@ |
N
} 3
B
3 D6
L2 L1 D5
Cable del encoder
Cable del motor
Longitud B1 B2 B3 D1 D2 D4 D5 D6
%] %] %] (%] %)
+0,009/-0,001 | +0,012/-0,006
S
m 48 40 42 6 18 3,3 48 28
Longitud D7 H1 H2 L1 L2 L3 L4 T2
-0,1
S 170,5
M 68, 20, 16 2, 7 6
M 3 3 3 190,5 °
Tamaiio de la brida 40 - Con resolver
Importante
Dimensiones del eje
y de los taladros de fijacion
=> Dibujo superior
o
|| Conexion del resolver
L2 L1 Conexion del motor
Longitud H1 H3 H4 L1 L2 L5 L6
Con freno Con freno
S 1349 1364
74 54 44 16 46,5 48 17
M 1549 1564 6

2018/11 - Reservado el derecho de modificacion
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Editorial » Actuadores Pinzas > Sistemas Actuadores Motores y Sistemas de Técnica de vacio » Valvulas > Terminales de Motion Terminal » Sensores >
neumaticos » servoneumaticos de electromecanicos > controladores » manipulacion » valvulas »
posicionamiento >
Servomotores »
Servomotores EMMS-AS
Dimensiones Descargar datos CAD = www.festo.com
Tamaiio de la brida 55 — Con encoder
B3 1
— |
I
m
[a]
N {
e le yadl
Pl
L3 <
2 _Jel 2 1s B1
L1
Cable del encoder
Cable del motor
Longitud B1 B3 D1 D2 D3 D4 D5
(%] 6} 6] 6}
+0,01/-0,001 +0,11/-0,005
S
m 55 42 9 40 M2,5 5,5 63
Longitud H1 H2 L1 L2 L3 L4 L5 Tl
+0,05
> 76 20,5 1394 20 2,5 9 40 8
M ' 1644 ’
Tamaiio de la brida 55 — Con resolver
L6 Importante
Dimensiones del eje
n o y de los taladros de fijacion
=> Dibujo superior
m
_4|:£“ i
[ | [ :ﬂ Conexion del resolver
L2 L1 Conexidn del motor
Longitud H1 H2 H3 L1 L2 L6 L7
Con freno Con freno
S 1224 1394
94,7 39,7 54 20 31 48 14
M 1474 1644
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Dimensiones

Tamaiio de la brida 70, 100, 140, 190 - Con encoder

Lé

Servomotores>

Servomotores EMMS-AS

Descargar datos CAD = www.festo.com

m
\W\ | *
- ﬁ o
m
o %D | . ——,
alo 7 = §
* \ [ —
— 0
bt ﬁa
70
L3
L2 L4 LS B1
L1 Cable del encoder
Cable del motor
Longitud B1 D1 D2 D3 D4 D5 H1 H2 H3
(%] g (%) g
Tamafio de la brida 70
S
m 70 11+0,012/+0,001 60+0,012/-0,007 M2,5 5,5 75 109,7 39,7 61,5
Tamafio de la brida 100
S
M 100,5 19+0,015/+0,002 95+0,013/-0,009 M4 9,2 115 140 39,7 77
L
Tamafio de la brida 140
S
i 140,5 24+0,015/-0,002 130+0,018/-0,007 M4 11,3 165 181 39,7 97,7
Tamafio de la brida 190
S
m 190 32+0,018/+0,002 180+0,14/-0,011 M4 13,7 215 251 61 136
Longitud L1 L2 L3 L4 L5 L6 L7 L8 T
Tamafio de la brida 70
S 161,8 22,7 2,5 9 40 57 14 14 8
M 187,3 ’ i
Tamafio de la brida 100
S 192,3
M 243,3 40 3 9,8 - 58,9 19 19 16
L 294,3
Tamafio de la brida 140
S 209
0 s 12,2 - 8,6 R s 16
i 2855 5 3,5 5 33,5 33,5
Tamafio de la brida 190
5 262 60 4 11 81 25 33 16
M 300 ot

Motores y controladores
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Motores y controladores

Servomotores>

Servomotores EMMS-AS

Dimensiones

Tamaiio de la brida 70, 100, 140, 190 - Con resolver

Lé

Descargar datos CAD = www.festo.com

H2

L2

L1

Conexidn del resolver
Conexién del motor

Importante &
Dimensiones del eje y de los taladros
de fijacion =» pagina 767 \@ @ @/
Longitud H1 H2 H3 H4 L1 L2 L6 L7 L8
‘ | Con freno | Con freno
Tamafio de la brida 70
S 139,8 161,8
109,7 7 61, - 22,7 7 14 14
M ? 3 > 165,3 187,3 3 >
Tamafio de la brida 100
S 1711 192,1
M 140,2 39,7 76,8 - 222,1 243,1 40 37,8 58,9 19 19
L 2731 2941
Tamafio de la brida 140
S 1946 209
180,2 A - ,2 L , ,
[ 80 39,7 96,8 2711 2855 50 44, 58,6 33,5 33,5
Tamafio de la brida 190
S 244 54 128,8 33 225 262 60 44 81 25 33
M ’ 263 300
Importante

En combinacion con conjuntos de montaje
en paralelo y axiales (EAMM-U/EAMM-A)
{inicamente pueden utilizarse motores sin

chaveta.
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Novedad
Nueva serie

Servomotores >

Servomotores

EMMT-AS
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© 01 02 03 04 05 06 07 08 09 10 11
Editorial » Actuadores Pinzas > Sistemas Actuadores Motores y Sistemas de Técnica de vacio » Valvulas > Terminales de Motion Terminal » Sensores >
neuméticos > servoneumaticos de electromecanicos » ladores > ipulacion » valvulas »
posicionamiento >

Servicio de Att. al

Servomotores >

Servomotores

Cuadro general, configuracion y pedido
> www.festo.com/catalogue/emmt-as

|..| Més informacion, asistencia técnica y documentacion de usuario
=

=~ < www.festo.com/sp/emmt-as

+  Servomotores sincronos dinamicos, sin escobillas y con iman permanente
+  Parde retencion extremadamente reducido, lo que permite un alto
sincronismo incluso a velocidades bajas
+  Técnica de conexion sencilla (OCP: One cable plug):
un cable de conexion para la alimentacion y el encoder

770 = www.festo.com/catalogue/... & Generalmente, listo para envio desde fabrica en 24 h Reservado el derecho de modificacion - 2018/11
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Servicio de Att. al Clien

12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 (€]
Sistemas de Preparacion delaire  Tecnologia neumatica  Técnica de conexiones  Tecnologia de Otros equipos  Automatizacion de Soluciones listas Sistemas con Servicios>  Apéndice >
vision » comprimido > de conexiones > eléctricas » control y software > neumaticos > procesos continuos > para instalar > funcion especifica >
N U EVO Servomotores >
Servomotores EMMT-AS
Cuadro general del producto
Tamafio de la brida Tension nominal Momento de giro nominal Opciones del producto
del motor
[VAC] [Nm] S M L K R LS |HS |R S M B
60 325, 565 0,64 ... 14 ] u ] u ] ] [ ] [ ] | ] [ ] [ ]
Opciones del producto
S Tamafio corto K Eje segiin DIN 6885 (con chaveta) LS Bajo voltaje, estandar S Encoder absoluto, monovuelta
M Tamafio medio R Con retén estandar HS  Alto voltaje, estandar M Encoder absoluto, multivuelta
L Tamafo largo R Conector acodado tipo clavija, B Freno
orientable
05
Hoja de datos
g
S
Especificacionestécnicas Dimensiones =» pagina 776 r—é
Tamafio de la brida del motor 60 g
Longitud S M L >
Bobinado LS HS LS HS LS HS g
o
Tension nominal [vD(] 325 565 325 565 325 565 =
Corriente nominal?) [Al 16 16 24 2,4 3,2 3,2
Corriente de pico!) [A] 5.4 54 11,0 11,0 18,3 18,3
Potencia nominal? W] 200 200 350 350 440 440
Momento de giro nominal? [Nm] 0,64 0,64 1,1 11 1,4 14
Momento de giro maximo [Nm] 1,6 1,6 34 34 56 56
Momento de giro en reposol) [Nm] 0,7 0,7 1,24 1,24 1,66 1,66
Revoluciones nominales [rpm] 3000
Revoluciones max. [rpm] 7100 | 12500 6800 11800 6300 11900
Freno
Tension de funcionamiento [vDQ 24 (+6 ... -10%)
Momento de retencion [Nm] 2,5
1)  Sinfreno
Condiciones de funciona-
miento
Temperatura ambiente [°q] -15... +40 (hasta 80 °C con derating de -1,5 % por grado centigrado)
Grado de proteccion
Eje del motor IP40
Cuerpo del motor, P67
incl. técnica de conexion
Con retén radial P67
Clase de dimensionado seglin S1
la norma EN 60034-1
Clase térmica seglin EN 60034-1 F

Especificaciones técnicas — Encoder
Unidad de medicién

Absoluto, monovuelta

‘ Absoluto, multivuelta

Tension de funcionamiento VD]

5

Protocolo

EnDat 2.2, solo canal digital, frecuencia de reloj max. (CLOCK) <16 MHz

Valores de posicion por revolucion

262144 524288

Resolucion

18 bit 19 bit

4096 revoluciones, 12 bit

2018/11 - Reservado el derecho de modificacion
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Servomotores EMMT-AS

Hoja de datos
Momento de giro M en funcion de la velocidad de giro n

Longitud S
Bobinado LS (sin freno) Bobinado LS-B (con freno)
1.8 1.8
1.6 1.6
L4 N 1.4 AN
. N . N
12 \\ 12 \\
El 1 N El 1 N
Z N Z N
S| 08T . N s 08—
0.6 == N 0.6 == —— N
0.4 N 0.4 N
: AN ' AN
0.2 N 0.2 N
0 A 0 N
0 2000 4000 6000 8000 0 2000 4000 6000 8000
n[1/min] n[1/min]
Bobinado HS (sin freno) Bobinado HS-B (con freno)
1.8 1.8
1.6 1.6
1.4 N 1.4 N\
o \ .
1.2 N 1.2
El 1 N E 1
= . =
I N 5| 08
g 0.6 e d=— - 0.6 === =
= 0.4 SN 0.4 E E‘\
] 0.2 0.2 \
s 0 0
z 0 2000 4000 6000 8000 10000 12000 14000 0 2000 4000 6000 8000 10000 12000 14000
S n[1/min] n[1/min]
=
Longitud M
Bobinado LS (sin freno) Bobinado LS-B (con freno)
4 4
3.5 3.5
3 AN 5 AN
—| 2.5 \ — 2.5 \
E AN E AN
=z 2 \\ = 2 \\
= 15 = 15
1 R — B e
0.5 0.5
0 A\ 0 A\
0 2000 4000 6000 8000 0 2000 4000 6000 8000
n[1/min] n[1/min]

Momento de giro maximo
e — Momento de giro nominal

Importante

Curva caracteristica tipica del motor con tensién nominal y controlador
idealizado.

Deben tenerse en cuenta las velocidades de giro max. admisibles

de componentes accesorios (como freno, encoder, etc.).
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Servomotores>
NUEVO Servomotores EMMT-AS

Hoja de datos
Momento de giro M en funcion de la velocidad de giro n

Longitud M
Bobinado HS (sin freno) Bobinado HS-B (con freno)
4 4
3.5 \ 3.5 \
3 3
—| 25 \\ = 2.5 \\
E N £ N
Z 2 Z 2
= \ = \
1.5 N 15 N
g mree—, _ N g prme— N
05 AN 05 B A\
X NN . K.
0 N \ 0 RN \
0 2000 4000 6000 8000 10000 12000 14000 0 2000 4000 6000 8000 10000 12000 14000
n[1/min] n[1/min]
Longitud L
Bobinado LS (sin freno) Bobinado LS-B (con freno)
6 6
5 \\ 5 \\
4 \ 4 \
T N T N
s N s AN g
2 N 2 3
T e —d L N\ R i e L. \\ g
1 == 2 1 == == =
\ A\ :
0 0 z
0 2000 4000 6000 8000 0 2000 4000 6000 8000 :g:
n[1/min] n[1/min] =
Bobinado HS (sin freno) Bobinado HS-B (con freno)
6 6
5 \ 5 \\
4 N 4 N
g AN g AN
= \ = \
2 N 2 N

) el \\ . = S \\
N
0\ O '0

0 2000 4000 6000 8000 10000 12000 14000 0 2000 4000 6000 8000 10000 12000 14000

n[1/min] n[1/min]

Momento de giro maximo
c—ee—ee = Momento de giro nominal

Importante

Curva caracteristica tipica del motor con tension nominal y controlador
idealizado.

Deben tenerse en cuenta las velocidades de giro max. admisibles

de componentes accesorios (como freno, encoder, etc.).
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Servomotores EMMT-AS

Codigo de pedido

EMMT | — AS - 60 - - -

Tipo
EMMT | Motor

Tipo de motor

AS | Servomotor

Tamaiio de la brida del motor

60 ‘ 60 mm

Longitud

S Corta

M Media

L Larga

Salida del eje

- Eje liso

K Eje segtin DIN 6885 (con chaveta)

Retén radial

- Sin retén radial

4 R Con retén radial

=

ks

% Bobinado

o

2 LS Bajo voltaje, estandar
g HS Alto voltaje, estandar
k)

=

Conexion eléctrica

R Conector acodado tipo clavija, orientable

Unidad de medicion

S Encoder absoluto, monovuelta
M Encoder absoluto, multivuelta
Freno
- Sin freno
B Con freno

Ejemplo de pedido:

EMMT-AS-60-MR-LS-RSB
Motor EMMT - Servomotor - Tamafo de la brida 60 - Tamafio medio - Salida del eje: eje plano - Retén estandar - Bobinado - Bajo voltaje, estandar - Conector acodado tipo clavija,
orientable - Monovuelta - Con freno

Pedido — Opciones del producto

D D D Producto Este producto y todas sus variantes El software de configuracion esta También puede accederse a él en
configurable pueden pedirse mediante el disponible en el DVD, en el capitulo => www.festo.com/catalogue/...
configurador. de productos. Introduzca el tipo en el campo de

blsqueda.
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NUEVO

Accesorios — Referencias de pedido

Referencias de pedido - Cable del motor

Servomotores>

Servomotores EMMT-AS

Longitud del cable [m] N2 art. Tipo
2,5 5251374 NEBM-M23G15-EH-2.5-Q7N-R3LEG14
5 5251375 NEBM-M23G15-EH-5-Q7N-R3LEG14
7,5 5251376 NEBM-M23G15-EH-7.5-Q7N-R3LEG14
10 5251377 NEBM-M23G15-EH-10-Q7N-R3LEG14
15 5251378 NEBM-M23G15-EH-15-Q7N-R3LEG14
20 5251379 NEBM-M23G15-EH-20-Q7N-R3LEG14
Longitud XV 5251373 NEBM-M23G15-EH-...-Q7N-R3LEG14
1) Longitud de cable a elegir: 0,5 ... 99,9 m, en incrementos de 0,1 m.

Importante

Son posibles longitudes de cable >25 m previa consulta técnica.

Para motores con freno de inmovilizacion, la longitud de cable max. es de 50 m.

Referencias de pedido - Retén radial
Descripcion N9 art. Tipo
® En combinacidn con el anillo de junta se alcanza el grado 8079786  EASS-RS-T-A-4P-15-30-B7

de proteccion IP67.
® De acuerdo con las condiciones de utilizacion, el retén
debe sustituirse después de 5000 horas de funcionamiento,
como muy tarde.
o Informacion acerca del montaje y la sustitucion
=> www.festo.com/sp

Motores y controladores
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Motores y controladores

Servomotores>

Servomotores EMMT-AS

NUEVO

Dimensiones Descargar datos CAD = www.festo.com
L6 L7
B2 L8|
y l L4
T
m - ——
I J—
T / 3
a =153
® 2
B1 LS
D6 L2 L3
L1
Tamafio Longitud B1 B2 D1 D2 D3 D4 D5
16} 6} (%) (%)
hé h7
60 S
M 62 28 14 15 50 M5 4,3
L
Tamafio Longitud D6 H1 H3 L1 L2
(%) Con freno Con freno
+0,3 +2 +)
60 S 144,5 177,3 114,5 147,3
M 70 102 57 164,5 197,3 134,5 167,3
L 184,5 217,3 154,5 187,3
Tamafio Longitud L3 L4 L5 L6 L7 L8 R1 T
+0,5/-0,2 +0,2 +0,3
60 S
M 30 2,5 9 18,4 44,7 14 6 12,5
L
Importante

En combinacion con conjuntos de montaje en paralelo y axiales (EAMM-U/EAMM-A)
{inicamente pueden utilizarse motores sin chaveta.
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